AKADEMIA TECHNICZNO-INFORMATYCZNA W NAUKACH STOSOWANYCH

KARTA OPISU PRZEDMIOTU
Wydzial Informatyki
Kierunek Informatyka
Specjalnosé Programowanie logiczne w sztucznej inteligencji
Semestr VII Program studiéw,
Stopien studiow Il dla ktorego obowiazuje [2024/2025
sylabus

Nazwa przedmiotu

Jezyki programowania sterownikéw

Kod przedmiotu

JPS

E.aczna liczba godzin

Profil ksztalcenia

18 | Tryb | staejonaray | niestacjonarny
Ogblnoakademieki-(A) | Praktyczny (P)

Forma zajeé laboratorium

Jezyk przedmiotu polski

Liczba punktéow ECTS %
Prowadzacy zajecia

Forma prowadzonych zajeé Laboratorium

Wymiar zajeé 18 h

Stopien (tytul) naukowy

Imie

Nazwisko

'Wymagania wstepne

Umiejetnos¢ obshugi komputera z systemem Windows oraz
Linux. Podstawowa wiedza z matematyki oraz logiki.

Zalozenia i cele przedmiotu

Przedmiot prezentuje jezyki programowania sterownikow
PLC takie jak LD (drabinkowy), FBD (funkcjonalnych
schematow blokowych), ST (strukturalny tekst) oraz IL
(lista rozkazow). Studenci poznajg sposoby implementacji
prostych systemdéw sterowania, zasady bezpieczenstwa i
ergonomii pracy w srodowisku przemyslowym oraz
integracj¢ tych jezykow w rozbudowanych systemach
sterowania.

Metody dydaktyczne 1. Prezentacje multimedialne.
2. Pokazy przyktadowych rozwigzan problemow.
3. Rozwigzywanie zadan praktycznych.
Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomoéw Polskiej Odniesienie do Odniesienie do
Ramy Kwalifikacji) efektow dla efektow uczenia
kierunku sie¢ wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
WIEDZA WO01.Zasady projektowania systemoéw sterowania z P6S WG
— absolwent zna i wykorzystaniem PLC oraz sktadnig¢ i K W06 P6S WG _INZ
rozumie: zastosowania réoznych jezykow programowania K W07
sterownikow. K W09
G . K W16
WO02.Budowe i dziatanie mikrokomputerow oraz K WIS
sterownikéw PLC, a takze ich rol¢ w systemach -
sterowania przemystowego.
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WO03. Wykorzystanie algorytmoéw i struktur danych w
jezykach PLC oraz ich wptyw na wydajno$¢ i
niezawodno$¢ proces6w sterowania.

WO04.Zasady bezpieczenstwa i ergonomii pracy
programisty 1 operatora systemow sterowania, w
tym sposoby minimalizowania ryzyka.

WO05.Metody nadzoru, zabezpieczania i obshugi
przemystowych sieci komunikacyjnych
integrujacych sterowniki PLC.

UO01. Zastosowa¢ poznane modele i metody do analizy
i projektowania prostych uktadow sterowania
przemystowego w roznych jezykach PLC.

UO02. Projektowac proste uktady sterowania w
jezykach PLC, dostosowujac wybor jezyka do

. K U01

charakteru zadania. K U02

UMIEJETNOSCI U03. Zaplanowaé proces testowania i optymarlizacji K _U03 P6SPflSJ_V[VJ_VIvNZ
_ absolwent systf:rpu sterowania PLC, w tym wybra¢ K_U04 P6S_UO
potrafi: wlasciwe narzedzia symulacyjne. E_ggg P6S_KK
U04. Testowaé hipotezy dotyczace wydajnosci i K Ull P6S_UK
poprawnosci dziatania uktadéw sterowania PLC, K Ul3
korzystajac z narzedzi analitycznych i K UI18
eksperymentalnych. -
U05. Zarzadzaé przemystowymi sieciami
komunikacyjnymi i zabezpieczac potaczenia
miedzy sterownikami PLC a pozostatymi
elementami systemu.
KO1. Pracy w zespole, przyjmujac w nim rézne role.
KO02. Krytycznej oceny mozliwosci urzadzen
KOMPETENCJE oprogramowania i systemow dostepnych na
SPOLECZNE rynku IT. K K04 P6S UO
— absolwent jest K KO05 P6S KR
gotoéw do KO03. Ciagtego samoksztatcenia si¢ w celu K K06 P6S KK
dostosowywania si¢ do dynamicznie
zmieniajacych si¢ technologii.
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin

Forma zaje¢é — laboratorium

1 Wiadomosci wstepne, jezyki programowania sterownikoéw PLC w automatyce. 1
2 Jezyk drabinkowy LD — wprowadzenie. 2
3 Jezyk LD — implementacja sterowania, np. winda. 3
4 Jezyk funkcjonalnego schematu blokowego FBD — wprowadzenie. 1
5 Jezyk FBD — implementacja sterowania, np. stanowiskiem sortujgcym. 3
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6 Jezyk strukturalny ST — wprowadzenie 1
7 Jezyk ST — implementacja sterowania, np. taSmociggiem. )
8 Jezyk listy rozkazow IL — wprowadzenie. 1
9 Jezyk IL — implementacja sterowania, np. windg, taSmociagiem. 2
10 Por6éwnanie jezykow LD, FBD, ST, IL pod katem implementacji i sktadni. 1
11 Repetytorium. 1
Forma i warunki zaliczenia Wykonanie projektow. Czastkowe prezentacje, zdawanie raportdw, obrona
przedmiotu projektow.
Nr efektu uczenia sie¢
Metody weryfikacji efektow z sylabusa
uczenia sie Ocena projektow i czastkowych prezentacii. WOl_WOS’II(j(%l -U03, KOI-
Literatura podstawowa 1. R. Safat, K. Korpysz, P. Obstawski, Wstegp do
programowania sterownikow PLC, WKL, Warszawa

2010.
2. J. Kasprzyk, Programowanie sterownikow
przemystowych, WNT, Warszawa 2017.

Literatura uzupelniajaca 1. T. Gilewski, Podstawy programowania sterownikéw
SIMATIC S7 1200, BTC, Legionowo 2017.

Naklad pracy studenta
Liczba godzin
Zajecia dydaktyczne 18
Przygotowanie si¢ do zajeé 9
Studiowanie literatury 9
Udzial w konsultacjach 2
Przygotowanie projektu / eseju / prezentacji itp. 22
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia -
Inne -
L.ACZNY naklad pracy studenta w godz. 60
Liczba punktow ECTS 2




